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Endoskopiezange 

Die Erfindung betrifft eine Endoskopiezange, die mittels 
Bines Endoskops in eine Korperhohle eingefuhrt uird, um 
dort Geuebteilchen zu entnehmen oder auch urn Fremdkor- 
per zu erfassen und zu entfernen. 

Die bekannten gattungsgemaBen Zangen dieaer Art sind 
hierzu tnit einem zangenar tigen Plaul ausgerustet. Das 
beuegliche Plaulteil ist mit einer Zug-bzu. Druckstange 
getriebiich verbunden, die langsverschieblich in dem 
Spiral-Oder Schaftteil des Instruments gefiihrt ist 
und am Schaftende von Hand betatigt uerden kann. 
Durch SchlieQen des zunachst geoffneten Maules kbnnsn 
nun die entfernenden Geuebeteilchen oder auch Fremdkor- 
per im Inneren einar Korperhohle oder eines Organs er- 
griffen und durch Zuruckziehen der geschlossenen Zan-. 
ge herausgeuonnen uerden. 

Das uesentliche Funktionsmerkmal eines modernen Endo- 
skops ist in seiner Flexibilltat zu sehen, also in der 
leichten Biegbarkeit, um den anatomischen Verlaufen der 
zu beobachtenden Korperhdhlen oder Organen leicht fol- 
ger. zu kbnner., ohne dort Uerletzungen heruorzuruf en 
bzu. dem Patienten Schmerzen zu verursachen. Die Uei- 
terentuicklung der Endoskope hat zu einer uesentlichen 

Verbesserung dieser Flexibilitat gefuhrt. UShrend die 
mbglichen und zulassigen Krummungen fruhsr bei ca. 

90 bis 110° begrenzt uaren, sind bei neueren Kon- 

struktionen KrUmmungen mit sehr engen KrUmmungsradien 

bis 180° mbglich. 
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Ue^Ti es sich darum hahdelti mit eridoskopiezangeh 2U 
arbeiteh* kanh bisher diese vefbesserte PleXibilitat 
des Ehddskope hicHb ausgshutzt uefden^ Pies lie^t an 
der BaJjlahge der bekarihten Ehdbskbpiezahgen , die eih 
f Bststehehdes urid eln beuegliches Maulteii aufueisen^ 
Es uird ftlr die getrieblichB nechanik zur Beuegung 
des beueglichon Raulteila eifte nicht zu uriterschrei- 
feende Baulange benBtigt, so daQ einef VerkOtzung der 
Gesamt«flaulanQB bai deri bekarinteh Systamen enge Gran- 
zen gesebZo sind* 

Hiar setzfc die Erfindung §ift, die sich zum Ziel ger- 
satzt hat, eina hauartige Endoskopiezange zu schaf-* 
fen^ deren Beuegungsmechenik eine kurzere Baulange 
und souait erforderlich und gauiiinscht, auch einen er- 
hablich kieineran Ourchmesser-Qutstschni tt erfordart. 

Zur Losung diesar Aufgabe fuhrt erf indungsgamafi der 
Vorschlag, daO bai der gattungsgemaOen Endoskopie- 
zange mit ainam Betatigungskabal in der Spirals die 
beiden Maultaile in einer mittig angeordneten Achse 
scharenartig gelagert und mit jeueils einem zum Aus- 
senumfang gerichteten Beta tigungshebal versahen sind, 
deren Enden in Ausnehmungen einer mit der Spirale 
verbundenen Hulse gahalteh sind* Dabei ist ferner vor 
gesehen, daO die mittige Achse mittels das Betati- 
gungskabels axialverschieblich ist. Nach ainem be- 
sonders yorteilhaf tsn Merkmal ist das Betatigungs- 
kabal mit einem axial verschieblichen Mittelbolzen 
in \/erbindung, in uelchem die mittige Achse gela- 
gert ist. 

Ueitere vorteilhafte Plerkmale sind den Anspruchen 
zu entnehmen und ferner anhand der in der Zeich- 
nurig schematiseh dargestell ten Ausf uhrungsbeispie- 
le beschrieben und naher erlautert. 
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E-s reigen 

Fig. 1 Bine Sei tshansicht einef Endoskbpiezahge 
riach def ErfihdUhg* 

l^ig^ 2 eine S§i tehariaicht aiher Enddskbpiezahge 
nach der Erfindung in abgeuandelter Aus- 
fuhrung* 

In den Figuren sind die Maulteile mit 1 und 2 bezeichnet,- 
die in def Achse 3 scherenartige gelagert sind. Dedes 
nauiteii ist mit einem Setaiigungshebei a und 3 versehen, 
dereh Ehdeh 6 und 7 ift Ausnehmuhgeh 6 und 9 gehalten 
•ind. Diese AuSnehmuhgeh befihden sich in eihef HUlse 11 
und 12, UBlche mit def Spifaie 10 v/efbuhden sind. Bei 
der Ausbildungsueise nach Fig. 1 ueiseri die Betatigungs- 
hebel 6 und 7 in der VRrlangerung der Maulteile 1 und 2 
nach auQen und stecken in den genannteh AusnehraungBh B 
und 9. Oemgegenuber sind die Betatigungshebel 6 und 7 
in der Ausbildung gemaO Fig. 2 im Bereich der Lagerstal- 
ie 3 abgeuinkelt und zeigen entgegen der Uerlangbrungs- 
richtung der flaulteile 1 und 2 nach auQen. Dieser Unter- 
•chied uifkt sich in einef Beuegungsumkehr aus. Im Fall 
der Fig. 1 schlieQen Sich die Maulteile 1 und 2 bei Ver- 
Bchiebung des Betatigungskabels ih Pfeilrichtung (Druck 
nach vorne), uahrend im Fall der Fig. 2 sich die Maul- 
teile bei Verschiebung in umgekehrter Richtung (Zug) 
schlieBen* 

Uie die Zeichnung ferner zeigt, ist die Hulse mit den 
Ausnehmungen 8 und 9 aus dem Hulsenteil 11 und dem Hul- 
senring 12 gebildet. Das Beta tigungskabel 16 ist mit 
dem nittelbolzen 17 verbuhden, inuelchem die mittige 
Achse 3 gelagert ist. Das Plaulteil 1 in Fig. 2 ist mit 
einer lof f elartigen Uertiefung ausgefuhrtj deren Rand- 
kanten (15) schneidenar tig geacharft sind. 

Die Ausbildungsueise nach der Erfindung ermdglicht eine 
gedrungene und urn uenigstens 3 mm kurzere Bauueise. 
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Endoskopiezange 



1. Endoskopiezange mit einem die Spitze des Instruments 

bildenden, aus zuei fOaulteilen bestehenden flaul und 
nach ruckuarts daran anscnlieBender Spirale mit Schafty 
in uelcher das Betatigungskabel langsverschieblich ge* 
lagert ist, 

iJadurch gekennzeichnet , 

daQ die beiden Maulteile (l,2) in einer mittig angeordne- 
ten Achse (3) scher enar tig gelager t und mit jeueils ei- 
fiem zum AuBenumfang (U) gerichteten Betatigungshebel (4, 
E) versGhen sind* deren Enden (6,7) in Ausnehmungen (8,9) 
einer mit der Spirale (10) verbundenen HUlse (11,12) ge- 
halten sind. 



2. Endoskopiezange- nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dL.':5 die mittige Achse (3) mittels des Betati- 
gungskabels (ll) axialverschieblich ist. 

3* Endoskopiezange nach Anspruch 2, dadurch U;^kennzeich- 

net, daB das Betatigungskabel (16) mit einem axial- 
verschiebbar en nittelbolzen (17) in Uerbindurtg steht, 
in uelchem die mittige Achse (3) gelagert ist. 

Endoskopiezange nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB die nach innen ueisenden Flachen (13,14) 
der beiden Haulteile (1,2) eben sind. 

5* Endoskopiezange nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Maulteile (1,2) loffelartig vertieft 
eind. 



6. Endoskopiezange nach Anspruch 6, dadurch gekennzeich- 
net, da6 die Randkahten (15) der loPPelattig vertief- 
tgn naulteile (1,2) angescharft sind. 
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Endoscopy Forceps 

1 Endoscopy Forceps with a jaw consisting of two jaw arms forming tlie tip of the 
instrument and a connected stress-relief spiral spring extending baclwards within 
which the operating cable is mounted longitudinally. 

characterized in that 

the two jaw parts (1 , 2) are mounted to pivot in a manner like scissors about a 
centrally-positioned axis (3). each being provided with an operating lever (4. 5) 
directed outward toward the circumference (U) whose ends (6. 7) are held within 
recesses (8. 9) of a shell (11,12) connected with the spiral spnng. 



